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Pohony posuvu obrabécich stroju (rozdéleni elektrickych pohon)

Elektrické pohony
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Neprimé pohony

Primo
Rotacni servopohon

Ize na kulickovy
Sroub napojit

nékolika zplsoby: Ozubenymi koly

Remenem

Vlozena prevodovka
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Pohon s pfimim nahonem kuli¢kového Sroubu
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Pohon s vlozenym femenovym pfevodem
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Pohon s vetknutym kuli¢kovy Sroubem a rotacni kuliCkovou matici
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Linearni motor

/

STATOR

 Linearni motory jsou elektromotory konstrukéné uzplisobené tak, Zze nemaji Zadny vlozeny
pfevod jako jsou ozubena kola, femeny, apod.

 Posuvovou silu vyvozuiji pfimo pusobenim elektromagnetickych sil na suport stroje.

 Elektromagneticka sila vznika mezi pohyblivym primarnim dilem (pfiSroubovan ke stolu) a
pevnym sekundarnim dilem (pfiSroubovan k lozi).

* Primamni c¢asti se u linearnich motorl zpravidla oznaduje rotor, ktery je tvofen
feromagnetickym svazkem z elektrotechnického plechu a vinuti je umisténo v jeho drazkach.

« Stator (sekundarni dil) je tvofen z permanentnich magnett, které jsou nalepeny na ocelovou

desku.
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Linearni motor

Vyhody:
« Rychlost posuvu (az 45m/s )

* Velmi presné polohovani az 0,001 mm

» Vysoka posuvova sila (100-10 000N)

» Opakovatelnost - kdy se mizeme vracet mnohokrat do referenéniho bodu se stalou presnosti
» Dynamika - Ize dosahovat velmi vysokych hodnot zrychleni (az 600 m/s2)

Nevyhody:

« Cena - jde o nakladny mechanismus oproti konvenénimu prevodovému feSeni

* Privod energie - je komplikované docilit schopnosti dodavat energii i pfi rychlem pohybu
» SloZitost mechanické konstrukce - je zde sloZité vyfesit uchyceni motoru
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Prstencové (momentové) motory

Momentové motory jsou zvlastnim drunem bezkarta€ovych synchronnich stroju s
permanentnimi magnety. Protoze je zatéz pfimo spojena s rotorem bez pouZziti prevodovych
mechanismu, oznacujeme tyto motory jako pfimé pohony.

Prstencové motory jsou servomotory poskytujici velky kroutici moment v klidové poloze
nebo pfi malych otackach.

Viyrabi se jako "bezramoveé" vestavné (frameless motors), tzn. ze jsou umistovany primo do
konstrukce stroje.

Skladaji se ze statorového vinuti upevnéného na vnéjsi konstrukci motoru a rotorového
prstence, na jehoz vnéjSim obvodeé jsou pfipevnény permanentni magnety.

NejCastéji se tyto motory pouzivaji u pohonu otoCnych stoll, kde nahrazuji puvodni pohony
se Snekovymi prevody. Eliminuji se tak chyby vlivem vdle v soukoli a zlepSuje se ucinnost.
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Prstencové motory Kanal vodniho chlazeni

Vyvod kabelu

Magnety —MMM ‘ Stator

Vinuti

Tésnici O-krouzek

Prstencovy
motor ROL
530881D
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Prstencové motory

Vyhody:

 vysokeé uhlové zrychleni;

 velka tuhost pri polohovem fizeni;

 oproti klasickym pohonim nejsou nutné redukéni pfevody pro sniZeni otaéek pohonu;
* Dbezvllové spojeni se strojem;

* malé hmotnosti a setrvacné momenty; presné polohovani;

vysoky vykon pfi 5x az 7x mensim zastaveném prostoru;

* moznost velmi nizkych otaCek (1 otacka za tyden).

Nevyhody
« vy$8i pofizovaci cena oproti klasickym pohonim;
 nutnost chlazeni motoru, je-li vy$Si pozadavek na dosahovany moment.

] |
=i
Regulacni pohony (] ||




TECHNICKA UNIVERZITA V LIBERCI
Fakulta strojni [ |

Regulacni pohony

Vietena obrabécich stroju

» Vreteno udéluje rotaCni pohyb obrobku (u soustruhu) nebo nastroji (u vrtacky, vyvrtavacky,
frézky, brusky apod.).

 Qvliviiuje zasadné vysledny geometr. tvar obrobku, jeho presnost a jakost obrobené plochy.

 Pracovni pfesnost vietena patfi k hlavnim parametrickym ukazatelim kvality obrabéciho
stroje. Nejvice do ni zasahuiji tyto faktory: radialni a axialni pfesnost chodu, tuhost staticka a
dynamicka, tepelné vlivy pfi provozu stroje.

Vrieteno

obrabéciho stroje

zastavby

vretenik _ .  ye
Kluzna Valiva

tubus

vlozeny prevod ISO (SK)
el. vretena HSK

Coromat Capto

dotykove

bezdotykove

primy nahon

BIG plus
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Vietena obrabécich stroju — pozadavky ovliviujici konstrukéni reSeni

presnost chodu vietena — ureno radialnim a

axialnim hazenim:

 idealni vedeni — pfi zméné smyslu zatizeni a
jeho velikosti nesmi vieteno ménit pozici v
prostoru;

» schopnost uloZeni vietena eliminovat vili
vzniklou opotrebenim;

 ulozeni vietena musi mit co nejvyssi ucinnost
(vliv na: oteplovani a tepelné dilatace, zménu
polohy a funkce);

 vysoka tuhost vietena — deformace a presnost

vietena ma vliv na presnost prace obrabéciho

stroje.
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