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FAKULTA STROJNE TuL A ks
[AMERENI KATEDRY

« Projektovani vyroby a logistiky
* Analyza pohybu a ergonomie
* Informacni systémy

- Digitalizace procesl

« Uméla inteligence

« 3D skenovani

Primyslové 3D * ReverzniinZenyrstvi

inzenyrstvi | technologie . Aditivni vyroba

« CAD/CAM

« Digitalni dvojcata

« XR (virtualni realita,
rozSirena realita)

- Automatizace vyroby a procesl

« Kybernetické systémy (systémy :
Fizeni, 10T, konstrukce drond) Automatizace a

« Konstrukce vyrobnich stroj(l konstrukce
» Laserové rezani
« Hydraulické a pneumatické pohony

RADOMIR.MENDRICKY @ TUL.CZ WWW.KSA.TUL.CZ



FAKULTA STROJNE TuL A ks

3D MERENI A DIGITALIZACE, 3D SKENOVANI, FOTOGRAMMETRIE,
REVERZNI INZENYRSTVI, ROZMEROVA INSPEKCE

Priklady ZP:

« Aplikace metod reverzniho inZenyrstvi pri navrhu
sedacky do monopostu Formula Student

« Analyza vlastnosti sublimacnich zmatnujicich
nastrikl pouzivanych pro Upravu povrchu pfi 3D
skenovani

* Vyvoj systému pro bezkontaktni analyzu deformaci
objektl vyrobenych 3D tiskem z betonovych smési

RADOMIR.MENDRICKY @ TUL.CZ WWW.KSA.TUL.CZ



FAKULTA STROJNI TUL O Voo sisrens

AAUTOMATIZACE

ADITIVNI VYROBA, 3D TISK

PFiklady ZP:

«  Vyzkum a vyvoj novych metod, materiall a
postupl (napf. keramické struktury, 3D tisk
stavebnich konstrukci, kompozitni tisk z
termoplastl)

*  Navrh konstrukce 3D tiskarny pro
technologii FLM

«  Vyuziti aditivnich technologii pro vyrobu
prototypovych dill k zastavbovym
zkouskam

«  Vyvoj konstrukce nanaseci hlavy pro 3D tisk
ve stavebnictvi

«  Navrh a vyroba vyménnych moduld pro 3D
tisk = napf. dudlni tiskova hlava technologie
FFF, tiskova hlava pro tisk z ¢okolady apod.
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FAKULTA STROJINE TUL A rosionsremens

CNC STROJE, 5-0SE O0BRABENI, PROGRAMOVANI A OBSLUHA CNC
STROJU, DIGITALNI DVOJCATA

Priklady ZP:

«  Konstrukce a vyroba funkéniho modelu CNC stroje

* Navrh a realizace digitalniho dvojCete vychystavaci linky

* Navrh a upravy fidiciho systému CNC stroje na platformé Arduino
+  Ovéreni postprocesoru CAD/CAM systému pro viceosé obrabéni

* Integrace nastrojové sondy do pracovniho prostoru obrabéciho stroje
(TOS Varnsdorf)
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AAUTOMATIZACE

NAVRHOVANI PROTOTYPU A SPECIALNICH ZARIZENI

PFiklady ZP:

«  Automaticka linka pro zpracovani nanovlaken a
formovani tubularnich utvar( pro medicinské ucely

«  Robotické rameno pro manipulaci s kapalinami v
laboratornich podminkach

*  Navrh konceptu rotacniho zafizeni pro paleni do
trubek a profilll pro plazmové fezani
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AAUTOMATIZACE

PROJEKTOVANI SYSTEMU, PLANOVANI A RIZENI VYROBY,
LOGISTIKA, INFORMACNI SYSTEMY
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VIRTUALNI A ROZSIRENA REALITA, ANALYZA POHYBU, ERGONOMIE
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Priklady ZP:
« Vzdélavania trénink ve VR se zamérenim na manip. techniku
*  Vytvoreni haptického systému pro virtualni zafizeni

* Implementace procesu zaznamu a analyzy pohybu pomoci
optického MoCap systému

«  Vytvoreni virtualniho interaktivniho modelu prazkumného roveru
pro vyuku

*  Optimalizace ergonomie automobilového nosice bicykl{
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AAUTOMATIZACE

AUTOMATICKE R
KONSTRUKCE A

Priklady ZP:

*  Dron s vertikalnim vzletem a pristanim

NI, INTERNET VECI, ARDUINO, PLC,
EN

ZENI, o
fzeENI DRONU

Z0¢ s

Rizeni pohonnych jednotek kvadrokoptéry

«  Efektor pro pfepravu nakladu dronem

* Vzdalené fizeni vyukového modelu chytrého domu
*  Meteorologicka stanice se zaznamem dat

Kvadrokoptéra s
i vlastnim ridicim
~  systémem (STM32, C)
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Efektor pro prepravu |
ndkladd dronem
(Microchip, C)
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NAVRH SW NASTROJU, MODELOVANI A SIMULACE, POCITACOVE
VIDENI, AI, ZPRACOVANI A VIZUALIZACE DAT, NEURONOVE SITE

Priklady ZP:
« Navrh vestaveného varovaciho systému pro dopravni prostfedky

«  Detekce vad pfi 3D tisku betonovych smési pomoci metod
pocitacoveho vidéni

«  Vyuziti pocitacoveého vidéni ve vyrobnim systému

« Detekce vad perforovaného vyrobku pomoci pocitacového vidéni
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KATEDRA _
VYROBNICH SYSTEMU

AAUTOMATIZACE

PROC SI ZVOLIT BP PRAVE NA KSA®?

Siroka nabidka zajimavych, ale pfedevsim modernich a aktualnich témat
« ZP jsou Casto feSena ve spolupraci s priimyslem

«  Ziskani praktickych dovednosti a zkusenosti cenénych na trhu prace

« Individualni pfistup a odborné vedeni (hebudete v tom sami)

« Prace v moderné vybavenych laboratofich

RADOMIR.MENDRICKY @ TUL.CZ WWW.KSA.TUL.CZ
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FAKULTA STROJNT TuL A oo
LABORATORE KSA

Laborator 3D méreni a digitalizace, reverzniho inzenyrstvi
Laborator aditivnich technologii
Laboratof CNC strojui

Laborator analyzy pohybu a ergonomie
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Laboratof simulace a optimalizace vyrobnich systémd

Laboratof kybernetickych systému

Laboratof hydraulickych a pneumatickych systémd
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AAUTOMATIZACE

LABORATOR 3D MERENI A DIGITALIZACE

Optické a laserové 3D skenery (ATOS llI
TripleScan, MetraScan, Trimble CX ap.)

Fotogrammetricky systém TRITOP
Multisenzorovy CMM ZEISS O-INSPECT 322

SW pro Inspekci a RE (GOM tnspect, Geomagic
Design X, PolyWorks Inspic r / Modeler,

VXelements / inspect / el)
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2 simulstor CNC soustruhu o x

LABORATOR CNC STROJU T =

. Pétiosé obrabéci stroje (soustruznicko-frézovaci centrum Mazak
Integrex 100-1V, frézovaci centrum Hermle C250) ‘

. Vyukovy soustruh EMCO E-120P s digitalnim dvojcetem

. CAD/CAM systémy pro podporu tvorby NC program
(EdgeCAM, hyperMILL - oba SW s digitalnimi modely strojd pro
kontrolu kolizi jiz v dobé pfipravy vyroby)

Rediny Eas

Polotovar... o JL

RADOMIR.MENDRICKY @ TUL.CZ WWW.KSA.TUL.CZ



KATEDRA _
VYROBNICH SYSTEMU
AAUTOMATIZACE

LABORATOR ANALYZY POHYBU A ERGONOMIE, VR / XR

Vicon opticky MOCAP rigid body tracking,
11x kamera Vero 2.0

Synertial Suit MS-4900 inercialni MOCAP oblek se
17 sdruzenymi senzory

Cobra Goves par inercialnich MOCAP rukavic 2x 16
Sensor (i jako rozsiteni obleku)

HTC VIVE VR Head-set pro Hybridni MOCAP

Trimble CX terestricky laserovy 3D skener;
digitalizace vyrobnich hal, strojd, budov

RADOMIR.MENDRICKY @ TUL.CZ WWW.KSA.TUL.CZ
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FAKULTA STROJNE TuL A ks
DOD NA KSA:

- Diskuze o tématech BP
- Prohlidka laboratori
- Setkani se Cleny katedry

KDY: 31. 3. 2025, pondéli
V KOLIK: 16:00 hod

KDE: Katedra vyrobnich systém( a automatizace (KSA)
Studentska 2, 461 17 Liberec 1, budova E1, 4. NP
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AAUTOMATIZACE

FAKULTA STROJNT TUL

KONTAKT BkudvaE’I4NP

Vedouci katedry
doc. Ing. Radomir Mendricky, Ph.D.

tel.: 48 535 6577
e-mail: radomir.mendricky@tul.cz

www.ksa.tul.cz www.linkedin.com/in/docmendricky
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DEKUJI ZA POZORNOST

Radomir Mendricky
Vedouci katedry

+420 485 353 356
radomir.mendricky@tul.cz



KATEDRA _
VYROBNICH SYSTEMU
AAUTOMATIZACE

KONTAKT NA PRACOVNIKY KATEDRY

doc. Ing. Radomir Mendricky, Ph.D. — vedouci katedry, radomir.mendricky@tul.cz, +420 485 356 577
- 3D méfreni a digitalizace, inspekce rozmérové presnosti dilll, reverzni inZenyrstvi, fizeni servopohon

Ing. Petr Zeleny, Ph.D. - zastupce vedouciho katedry, petr.zeleny@tul.cz, +420 485 356 578
- 3D tisk ve stavebnictvi, navrhovani a vyvoj konstrukce vyrobnich zafizeni

Jana Aschenbrennerova - asistentka vedouciho katedry, jana.aschenbrennerova@tul.cz, +420 485 356 579

Ing. Petr Keller, Ph.D. - petr.keller@tul.cz, +420 485 356 580
- Metody bezkontaktniho méreni, programovani CNC strojd, aditivni technologie

Ing. FrantiSek Koblasa, Ph.D. - frantisek.koblasa@tul.cz, +420 485 356 583

- Planovani vyroby a projektovani vyrobnich systémda, optimalizace pomoci Al

Ing. Martin Lachman, Ph.D. — martin.lachman@tul.cz, +420 485 356 581
- Hydraulické a pneumatické mechanismy, servopohony, regulace, fezani laserem

RADOMIR.MENDRICKY @ TUL.CZ WWW.KSA.TUL.CZ
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KATEDRA _
VYROBNICH SYSTEMU
AAUTOMATIZACE

KONTAKT NA PRACOVNIKY KATEDRY

Ing. Michal Moucka, Ph.D. — michal.moucka@tul.cz, +420 485 356 584
- Automatické fizeni, regula¢ni obvody v oblasti tekutinovych mechanizm, fizeni multikoptér

Ing. Andrij Synkarenko — andrii.shynkarenko@tul.cz
- Aplikovana kybernetika, kompletni vyvoj prototypu zarizeni, pocitacové a neuronové sité
Ing. Miroslav Vavrousek, Ph.D. — miroslav.vavrousek@tul.cz, +420 485 356 583
- Navrh a vyvoj SW nastrojl, simulace a vizualizace systém( a proces(, XR, digitdlni dvojcata, pocitacové vidéni, Al

Ing. Jan Vavruska, Ph.D. — jan.vavruska@tul.cz, +420 485 356 582
- Optimalizace vyr. procesU, analyza, méfeni a normovani prace, vyrobni logistika, ergonomie, PC simulace, MOCAP

Ing. Radek Votrubec, Ph.D. - radek.votrubec@tul.cz, +420 485 356 585
- Aplikacni vyzkum, vibroizolace, automatické fizeni, PLC, mikroprocesory
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