Cesta

Vyznam

Tento blok je generatorem funkce sinus s nasledujicimi parametry vystu- pu: y(t)

N =Amp-sin(2--Freq-t+Phase)+Bias , kde Amp je amplituda, Freq frekvence,
Simulink - Sources . o - S
Phase posun po horizontalni ose a Bias posun po vertikalni ose.
Sine Wave
- Je generatorem skokové funkce z hodnoty Initial value na hodnotu Final value v
J Simulink - Sources |Simulaénim &ase Step time .
Step
] Tento blok generuje vystup s konstantni zadanou hodnotou. Tato hodnota se
' Simulink - Sources |nastavuje v kolonce Constant value .
Constant
- Numericky integruje hodnoty vstupniho signalu v zavislosti na Case. Vystupem
1 Simulink — integratoru v daném ¢ase je hodnota urcitého integralu vstupu od spusténi
: Continuous simulace do aktualniho simulaéniho €asu.
Integrator
1 Reprezentuje model systému zadaného ve formé Laplaceova pfenosu.
— Simulink — Do policka Numerator zadame koeficienty v Citateli pfenosu, do policka
=1 Continuous Denominator pak koeficienty ve jmenovateli.
Transfer Fen
)D> Simulink — Math Blok Gain rJ?SObI vstup hodnotou zadanou v kolonce Gain, coz mize byt
. konstanta ¢&i vektor.
Gain Operations
Slouzi ke scitani hodnot dvou (nebovice) vstupnich signald. Vystupem
s Simulink — Math  |(vysledkem) je pak jeden jednorozmérny signal. V parametrech bloku je mozno
Add . . . . ., .
@ Operations nastavit, kolik ma mit vstupnich svorek.
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Muz

Simulink — Signal
Routing

Smésuje jednotlivé signaly (pfivedené na vstupni svorky) do jediného
vicerozmérného signalu.
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Scope

Simulink — Sinks

Jde o jakési kukatko, nebo zapisovac, ktery graficky zaznamenava pribéh
signall, které do néj pfivedeme.
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Display

Simulink — Sinks

Zobrazuje okamzitou Ciselnou hodnotu signalu, ktery je do néj pfiveden.
Pokud do bloku Display pfivedeme signal ve formé vektoru, bude ukazovat
hodnotu kazdé slozky v samostatném okénku.

simout

Simulink — Sinks

Uklada hodnoty pfivedeného signalu do definované proménné v pracovnim
prostoru Matlabu. Nazev vystupni proménné je mozno nastavit v poli¢ku

Variable name.

To Workspace
FID B . . .
Simulink Extras — |PID regulator
FID Additional Linear

Controller




